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摘要：从具有时延的单匝道的高速公路交通流控制，以及用于石油钻井的轮盘
转矩对钻头的控制等实际问题存在输入时滞着手，介绍两类输入时滞的线性系
统预测控制器设计方法。对于常数的输入时滞，控制器设计的关键是要给出提
前于时滞长度的预测状态；对于时变输入时滞控制器设计的关键是要明确延迟
的时间及所需预测的时间。两类输入时滞的闭环系统的稳定性分析都借助于偏
微分方程的Backsteeping 方法。
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