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摘要：本报告研究了线性离散时变随机系统（LDTVS）的均方有限时间
镇定性、均方镇定性和均方渐近/指数镇定性。首先，采用一种新的状态
转移矩阵（STM）方法研究了系统的反馈镇定性问题。基于STM方法，
分别提出了上述反馈镇定性问题的必要和充分条件，这些条件通过STMs
和广义约束Lyapunov方程/不等式来表示。更重要的是，提供了基于线性
矩阵不等式的均方有限时间镇定性和均方镇定性的必要和充分条件，这
在控制器设计中非常方便。
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